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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

1.1. Przedmiotem specvfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
iodbioru robdt budowlanych zwigzanych z budowa calorocznej zjezdzalni

z igielitu na terenie kompleksu rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na dzialce
nr ewid. 1170/12 w obrgbie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenia zamdwienia
1 zawarcia umowy na budowg catorocznej zjezdzalni z igielitu na terenie kompleksu
rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na dzialce nr ewid. 1170/12 w obrebie 0018
Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

Inwestor:
Gmina Rzeczyca, ul. Tomaszowska 2, 97-220 Rzeczyca.

Opis funkcji 1 podstawowe dane:

Przedmiotem inwestycji jest wykonanie robot zwigzanych z budowg catorocznej
zjezdzalni z igielitu na terenie kompleksu rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na
dzialce nr ewid. 1170/12 w obregbie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

Lokalizacja:
dziatka nr ewid. 1170/12 w obrebie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

Wymagania og6lne nalezy zrozumie¢ i stosowa¢ w odniesieniu do nizej wymienionych
robot: (gtoéwne kody okreslajace zakres robot):

KODY CPV
NACE Kod CPV
Kod klasy Wyszczegodlnienie
Roboty budowlane w zakresie 45233.200?' roboty w
4523 budowy autostrad, drog, lotnisk | Zakresie roznych
i obiektow sportowych nawierzchni
45112720-8 — roboty w
Roboty w zakresie burzenia i zakresie ksztalttowania
4511 rozbidrki obiektow terenéw sportowych i
budowlanych; roboty ziemne rekreacyjnych
45112710-5 - zielen, trawniki
4534 Instalowanie ogrodzen 45342000-6 Wznoszenie ogrodzen
ptotow 1 sprzetu ochronnego




1.3. Zakres robot objetvch ST
Spis dzialow specyfikacji wraz z klasyfikacja wg Wspdlnego Slownika

Zamowien (CPV).

Wymagania ogdlne zawarte w ST dotycza, wszystkich robot budowlanych 1 nalezy
je stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi SST.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich
zgodnos¢ z dokumentacja robdt (DR), specyfikacja techniczng (ST),oraz przepisami
prawa budowlanego i sztuka budowlana.

Zakres robot

Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materialow, sprzetu,
narzedzi, transportu i dostaw, niezbednych do wykonania robot objetych umowa,
zgodnie z jej warunkami, DR, ST 1 ewentualnymi wskazéwkami osoby upowaznionej
przez inwestora.

Przed ostatecznvm odbiorem robét Wykonawca uporzadkuje plac budowy
i przylegly teren i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia
odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentéw. wymaganvch przepisami
prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzvte media.

UWAGA'!

Materialy pochodzace z demontazu Wykonawca zobowiazuje sie usunaé we
wlasnym zakresie.

Wykonawcea jako wytworca odpadow w rozumieniu art. 3 ust. 1 pkt 32 ustawy
z dnia 14 grudnia 2012 o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z p6zn. zm.) jest
obowiazany zgodnie z art. 27 ust.1 powyzszej ustawy do gospodarowania odpadami
wytworzonymi podczas wykonywania robdét budowlanych.
Wykonawca moze zleci¢ wykonanie obowiazku gospodarowania odpadami
wyvlacznie podmiotom. ktére posiadaja zezwolenie na zbieranie odpadow lub
zezwolenie na przetwarzanie odpadow.

Ochrona i utrzymanie robot.
Podczas realizacji robdt (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca

jest odpowiedzialny za ochron¢ robot oraz mienia inwestora przekazanego razem
z placem budowy.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego elementy byty
w zadowalajgcym stanie, przez caty czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie osoby
upowaznionej przez inwestora powinien wstrzymac takie roboty, jednak nie pozniej niz
w 24 godziny od wezwania, pod rygorem wstrzymania robot z winy Wykonawcy.

Zgodnos¢ robot z DR i ST,
Dokumentacja Robot (DR) 1 Specyfikacje Techniczne (ST) oraz inne dodatkowe

dokumenty przekazane przez osobe upowazniong przez inwestora (np. protokoty
konieczno$ci na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zamowionym



zakresie 1 sg integralng cze$cig umowy, a wymagania w nich zawarte sg obowigzujace
dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow w DR lub ich pomija¢. O ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ osobe upowazniong przez inwestora, ktora
w porozumieniu z projektantem dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy winny by¢ zgodne z DR 1 ST.
Dane okreslone w DR 1 w ST uwazane sg za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialow muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi
wymogami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku gdy roboty lub materiaty nie bedg w pelni zgodne z PW lub ST i
wplynie to na zmian¢ parametrow wykonanych elementéw budowli, to takie materiaty
winny by¢ niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt
Wykonawcy.

2.1. Dokumentacja robdt,
Dokumentacja projektowa.

Specyfikacje techniczne.

2.2. Teren budowy.
Przekazanie terenu budowy,

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy nie pdzniej niz w ciggu 15 dni od
daty podpisania umowy lub zaistnienia warunkow atmosferycznych umozliwiajgcych
rozpoczecie robot budowlanych i ich realizacje zgodnie z zasadami sztuki budowlane;.

Zabezpieczenie terenu budowy,

Fakt przystgpienia 1 prowadzenie robdt Wykonawca obwiesci publicznie
W sposob uzgodniony z osobg upowazniong przez inwestora oraz przez umieszczenie,
w odpowiednich miejscach 1 ilosciach, tablic informacyjnych i ostrzegawczych —
w miar¢ potrzeb podswietlanych. Osoba upowazniona przez inwestora okresli
niezbedny sposéb ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie prowadzonych robot nie
podlega odrgbnej zaptacie.

2.3. Powiazania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna,

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét,

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé, w czasie prowadzenia robot,
wszelkie przepisy ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

- podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajace do stosowania przepisow
1 norm dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat
uszkodzen Iub ucigzliwosci dla osob lub wilasnosci prywatnej 1 spoteczne;,
a wynikajacych ze skazenia $rodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastepstwie jego sposobu dziatania,

- mial szczegélny wzglad na prace sprz¢tu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym. Optlaty
1 kary za przekroczenia norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
srodowiska, obcigzaja Wykonawce.



- wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajace z zaniedban w
czasie realizacji robot, obcigzaja Wykonawce.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia,

Materiaty, ktore w sposob trwaly s3 szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia. Nie wolno stosowa¢ materiatéw wywotujacych szkodliwe
promieniowanie o natgzeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszystkie materialty uzyte
do robot muszag mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdéw na srodowisko.

Utylizacja materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy
do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

Ochrona przeciwpozarowa,

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej.

Sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
Wykonawca rozmiesci na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych
i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach mechanicznych. Materiaty
tatwopalne bedg sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0sob trzecich. Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane beda na
zasadach uzgodnionych z przedstawicielami uzytkownika nieruchomosci.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem
wywotanym jego dzialalnos$cig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.
Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez
osoby trzecie powstaty w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatéw
niebezpiecznych.

Bezpieczenstwo i higiena pracy (BHP),

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepiséw

dotyczacych BHP. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetlieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW SPRZETU
I TRANSPORTU.

3.1 Materialy — akceptowanie uzytyvch materialow,
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu

udokumentowania, ze materialy w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie
prowadzenia robot.

Jezeli materialy z akceptowanego Zrédla s3a niejednorodne lub
niezadawalajacej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrddlo zaopatrywania
w materialy.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca
powinny by¢ z tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci



kolorystycznych w czasie catego procesu eksploatacji.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom,

Materialty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy. Wbudowanie materiatobw bez akceptacji osoby
upowaznionej przez inwestora i osoby petigcej nadzor autorski, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko liczac si¢ z tym, ze roboty nie zostang przyje¢te 1 nie beda zaptacone.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow,

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, (do czasu, gdy
beda one potrzebne do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem,
zachowaty swoja jako$¢ 1 whasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez osobe
upowazniong przez inwestora. Przechowywanie materialdow musi si¢ odbywa¢ na
zasadach 1 w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposob skutecznie
zabezpieczajacy przed dostepem o0soOb trzecich. Wszystkie miejsca czasowego
sktadowania materiatow powinny by¢ po zakonczeniu robdt doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

3.2. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt i1 bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w DR 1 ST.

W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu
powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez osob¢ upowazniong przez inwestora.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢
utrzymany w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych
sprzetu w cenie jednostkowej robot, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty
transportu sprzetu nie podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.3. Transport.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow

transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i na
wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwal, na biezgco 1 na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach
na teren budowy.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogoélne zasady wykonania robot.
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodne z umowa oraz

za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z PW,
wymaganiami ST, programem zapewnienia jako$ci (PZJ) oraz poleceniami osoby
upowaznionej przez inwestora. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za doktadne
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow konstrukcji zgodnie z wymiarami
1 rzgdnymi okre$lonymi w DR lub przekazanymi przez osob¢ upowazniona przez
inwestora.

.2. Decvyzja i polecenie osoby upowaznionej przez inwestora.



Decyzje osoby upowaznionej przez inwestora dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialbw 1 elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w umowie, DR, ST, PN, innych normach 1 instrukcjach.

Polecenia osoby upowaznionej przez inwestora bedg wykonywane nie poznie;j
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot.

Ewentualne skutki finansowe z tytulu niedotrzymania terminu poniesie
Wykonawca.

4.3. Kontrola jakosci robot.

4.3.1. Zasady kontroli jakosci i robot,

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrolg robot 1 jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do prowadzenia kontroli robot.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cze¢stotliwosci sg okreslone w ST
i normach koniecznych, do wykonania rob6t zgodnie z DR.

4.3.2. Badania i pomiary,

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
norm 1 instrukcji. Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca
powiadomi osob¢ upowazniong przez inwestora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie ich
wyniki do akceptacji przez osobe upowazniong przez inwestora. Wyniki
przechowywane bg¢da na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie osoby
upowaznionej przez inwestora.

4.3.3. Atesty jakoSci materialow i urzqdzen,

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, osoba
upowazniona przez inwestora moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce atest
producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sag wymagane przez ST, kazda
partia materiatu dostarczona na budowe winna posiadac atest okres$lajacy w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta,
poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow
tych badan beda dostarczone przez Wykonawce osobie upowaznionej przez inwestora.
Materialy posiadajgce atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane
w dowolnym czasie.

Atesty 1 legalizacje przechowywane beda na terenie budowy i okazywane
osobie upowaznionej przez inwestora na kazde zadanie.

4.3.4. Dokumenty budowy,

Do dokumentéw budowy zalicza sig :

- zgloszenie robot budowlanych,

- protokot przekazania placu budowy,

- dziennik budowy jezeli jego prowadzenia wymaga inwestor,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru robot,




- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencja na budowie.

4.4. Obmiar robot

4.4.1. Ogolne zasady obmiaru robot,

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robot
zgodnie z DR 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po powiadomieniu osoby upowaznionej przez
inwestora o zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni
przed terminem obmiaru.

4.4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru,
Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w robotach.

4.4.3. Wykonywanie obmiaru robot,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane begda
W sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, pozwalajgce
jednoznacznie okresli¢ wykonany pomiar.
Wykonany obmiar robot zawiera¢ bedzie:
- podstawe wyceny i opis robot,
- ilo$¢ przedmiarowg robot (z kosztorysu ofertowego),
- date obmiaru,
- miejsce obmiaru przez podanie: nr detalu, elementu, wykonanie szkicu pomocniczego,
- obmiar rob6t z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci: dtugos¢ x szerokos$¢ x
glebokos¢ x wysoko$¢ x 1lo§¢ = wynik obmiaru,
- 1lo$¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
- dane osoby sporzadzajacej obmiar.

UWAGA — NIE DOTYCZY jezeli w istotnych postanowieniach umowy przyjeto
zasade wynagrodzenia ryczaltowego.

4.5. ODBIOR ROBOT

4.5.1. Rodzaje odbiorow,

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom robot, dokonywanym przez osobe
upowazniong przez inwestora:

- odbiorowi robot zanikajacych,

- odbiorowi koncowemu, ostatecznemu.

4.5.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci 1 jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbior przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu
2 dni roboczych od daty zgtoszenia do osoby upowaznionej przez inwestora.

4.5.3. Odbior ostateczny (koncowy),




Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot.
Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgltoszone
inwestorowi pisemnie.

W terminie siedmiu dni od daty wplywu zawiadomienia o gotowosci do odbioru
ostatecznego Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczgcia odbioru
1 sktadzie powotanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastgpi nie
poOzniej niz przed uplywem terminu okreslonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robdt z DR, PN 1 ST. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja
robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupehniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot
w poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej DR lub ST
z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu 1 bezpieczenstwo oso6b 1 mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
W umowie.

4.5.5. Odbior pogwarancyjny (przed terminem upltywu gwarancji),
Zaistniate w okresie gwarancyjnym wady i usterki zgtaszane bedg Wykonawcy
zgodnie z umowg o wykonanie rob6t budowlanych.

4.5.6. Dokumenty odbioru ostatecznego,

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest
protokot odbioru ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny
zawierajacy:

- PB powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi.

- Obmiar robo6t (jesli wymagany).

- Atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow.

- Dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen.

- Sprawozdania techniczne z préb ruchowych.

- Protokoty prob i badan.

- Protokoty odbioru robot zanikajacych.

- Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi.
- Wykaz przekazywanych kluczy.

- Os$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym.
- Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W  przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i1 zgloszone pismem przez
Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

4.6. PODSTAWA PEATNOSCI




Cena uwzglednia wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na
jej wykonanie, okreslone w ST.
Cena obejmuje:
- robocizng,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprz¢tu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w sktad ktoérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace BHP, uslugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty
eksploatacji zaplecza,
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow,
ktore moga wystapi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie protokot

koncowego odbioru robot budowlanych lub w uzasadnionych przypadkach protokot
inwentaryzacji robot budowlanych w toku.

SZCZEGOLY ROZLICZENIA WYKONAWCY Z INWESTOREM REGULUJA ZAPISY
UMOWY,



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA — SST

LROBOTY PRZYGOTOWAWCZE I ROZBIORKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét przygotowawczych i rozbidrkowych, ktore zostang wykonane
w zwigzku z budowag catorocznej zjezdzalni z igielitu na terenie kompleksu rekreacyjno-
sportowego w Rzeczycy, na dziatce nr ewid. 1170/12 w obrebie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid.
Rzeczyca.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetvch SST

— Oznakowanie terenu budowy, ogrodzenie placu budowy, przygotowanie zaplecza
socjalnego dla pracownikéw, wyznaczenie placow sktadowych,

— Demontaz fawek na istniejagcym wzniesieniu — 2 szt.,

— Segregacja odpadow, transport i utylizacja,

- Uporzadkowanie terenu

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialdéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST ,,Wymagania ogolne”

2.2. Materialy pochodzace z rozbiérki
Gruz betonowy, elementy metalowe (ztom).

SPRZET

[

Kilofy, mtoty, pilarki i nozyce do metalu, taczki.

TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST ,,Wymagania
og6lne”. Do przewozu wszelkich materiatéw z rozbiorki mozna stosowac¢ dowolne
srodki transportu. Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robdt
Ogolne warunki dotyczace wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

I~

|UI

5.2. Zasadv wykonywania robot przygotowawczych

Przed przystapieniem do wykonania robot budowlanych Wykonawca na wtasny
koszt powinien odpowiednio przygotowac teren, na ktoérym te roboty maja by¢
wykonane, a w szczegdlnosci:

— Ogrodzi¢ plac robdt budowlanych



— Wykona¢ niezbedne drogi technologiczne

— Wykona¢ niezbedne zabezpieczenia

— Zapewni¢ odpowiednie warunki socjalne 1 BHP dla pracownikow zatrudnionych
na terenie robot budowanych

— Usuwa¢ z terenu robot budowlanych gruz, zbedne materiaty, urzadzenia
1 przedmioty mogace stwarza¢ przeszkody 1 utrudnia¢ wykonywanie robot.

5.3. Zasady wykonywania robot rozbidérkowych

Roboty rozbiorkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w punkcie 1.3. zgodnie ze ST lub wskazanych przez osobg¢ upowazniong
przez Zamawiajacego. Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub
recznie. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw pod inne
elementy nalezy wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego
terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbiérkowych.

Zageszcezenie gruntu wypetniajagcego ewentualne doly po usunietych elementach
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiodrka jest:
— dla tawek — szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”. Cena
wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- demontaz tawek

- zaladunek 1 wywiezienie materiatoéw z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,



II. ROBOTY ZIEMNE, FORMOWANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych, ktore zostang wykonane w zwigzku z budowg catoroczne;j
zjezdzalni z igielitu na terenie kompleksu rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na dziatce
nr ewid. 1170/12 w obrebie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetvch SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy

wyznaczeniu sytuacyjno-wysokosciowym :

- usuni¢cie humusu,

- niwelacje terenu dziatki,

- usunigcie darni,

- wymodelowanie spadkow zjezdzalni oraz kierunku jazdy,
- wyréwnanie podestu zjezdzalni,

- wykonanie dojscia do zjezdzalni (wyréwnanie terenu),

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyvczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami osoby upowaznionej przez inwestora
1 osoby petigcej nadzér autorski. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST
»Wymagania ogblne”.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w ST ,,Wymagania ogo6lne”

3. SPRZET

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogolne". Roboty
ziemne nalezy prowadzi¢ recznie oraz przy uzyciu nastgpujacego sprzgtu
mechanicznego: koparka, spycharka, ubijak do zageszczania, zaggszczarka.

Sprzet powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony
zostanie przez Zamawiajacego.

4. TRANSPORT
Ogoélne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST ,,Wymagania



ogolne” . Do przewozu wszelkich materiatéw sypkich i1 zbrylonych jak ziemia, piasek,
pospotka stosowane beda samochody samowyladowcze - wywrotki. Uzyte $Srodki
transportu muszg by¢ sprawne technicznie. Transport powinien by¢ jak okreslono
w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Zamawiajacego

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robdt
Ogdlne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Zasady wykonywania robo6t ziemnych

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdw nalezy: zapozna¢ si¢ z planem
sytuacyjno-wysokosciowym i1 naniesionymi na nim konturami i wymiarami istniejacych
1 projektowanych obiektéw 1 budowli, wyznaczy¢ zarysy robot naziemnych na gruncie
poprzez trwate oznaczenie w terenie polozenia wszystkich charakterystycznych
punktow wysokosciowych, zarowno wykopdéw jak 1 nasypow, potozenia ich osi
geometrycznych, szerokosci korony, wysokosci nasypow 1 gtebokosci wykopow, zarysy
skarp, punktéw ich przecigcia z powierzchnig terenu. Do wyznaczania zarysow robot
ziemnych postugiwa¢ si¢ instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolit, niwelator,
jak 1 prostymi przyrzadami - poziomicg, tata miernicza, tasma itp.

Przygotowac i oczys$ci¢ teren poprzez: usunig¢cie gruzu i kamieni, wykonanie robot
rozbidrkowych, usuni¢cie innych obiektow lub ich resztek, itp., osuszenie i odwodnienie
terenu, na ktorym roboty ziemne beda wykonywane, urzadzenie droég dojazdowych.
Podloze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej
wilgotnosci o wytrzymatosci powyze; 0,05 MPa wg PN-86/B-02480. Przy
zmechanizowanym wykonywaniu robdt ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu
ponad zatozone rzgdne wykopu o grubosci co najmniej: przy pracy spycharki, zgarniarki
1 koparki wielonaczyniowej -15 cm, przy pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm.
Odchylenia grubosci warstwy nie powinno przekraczaé +/-3 cm. Nie wybrana,
w odniesieniu do projektowanego poziomu, warstwe gruntu nalezy usung¢ sposobem
recznym lub mechanicznym, zapewniajagcym uzyskanie wymaganej doktadnos$ci
wykonania powierzchni podtoza, bezposrednio przed wykonaniem podbudowy
i ulozeniem podktadu.

5.3. Zasypki i zageszczenie gruntu
Do wykonania nasypow nalezy wykorzysta¢ grunty zwirowe i piaszczyste oraz grunty

gliniasto-piaszczyste pochodzace z wykopow na odktad lub dowiezione spoza strefy
robot z wylaczeniem gruntéw pylastych, gliniasto-piaszczystych, pytlowych, lessowych.
Nasypy nalezy wykona¢ warstwami z jednoczesnym zageszczaniem. Grubosé
usypywanych warstw jest zalezna od zastosowanych maszyn i srodkéw transportowych
1 winna wynosi¢ 25-35 cm przy zastosowaniu spycharek i zgarniarek. Do zageszczenia
gruntow nalezy uzy¢ maszyn takich jak: walce wibracyjne, wibratory o rgcznym
prowadzeniu, plyty ubijajace w zaleznosci od dostgpu do miejsca warstwy zageszczane;.
Wskaznik zageszczenia winien wynosi¢ Is =1,00.

Zastosowany sposOb zageszczenia nasypow wykopow nie powinien oddziatywac
ujemnie na stateczno$¢ budynkow i innych budowli oraz istniejacego uzbrojenia terenu.
Za powstate ewentualne szkody odpowiada¢ bedzie Wykonawca.

5.4. Odwodnienie wykopdéw
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w



catym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowaé w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robdt ziemnych nalezy zachowad
odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace
szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4%
w przypadku gruntéw spoistych i 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntow oraz termindw
wykonywania innych robdt na spetlienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie post¢pu robot.

Wykonawca powinien, wykona¢ urzadzenia, ktore umozliwiaja odprowadzenie wod
gruntowych 1 opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty
przed przewilgoceniem i1 nawodnieniem.

5.5. Skarpy wykopéw
Sposob wykonania skarp wykopdéw powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym

okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji
Projektowej obcigza Wykonawce.

Doktadno$¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 5 m.
Wykonawca ma obowiazek zaggszczania przekrojow poprzecznych tak, aby mozliwos¢
kontroli byla zachowana co 5 m.

5.6. Zageszczenie gruntu i noSnos¢ w wykopach
Zageszczenie gruntu w wykopach - w podtozu nawierzchni okreslane jest na podstawie:

- wskaznika zageszczenia Is

Wskaznik zaggszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci
objetosciowej szkieletu gruntu (p) wg BN-77/8931-12 na prébkach pobranych z podtoza
wykopu oraz maksymalnej gestosci objetosciowe] (pas) szkieletu gruntu okreslanej
laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-B-04481.

Wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia Is w wykopach (podtoze) Odleglos¢ od
podioza konstrukcji nawierzchni wraz z platforma robocza: Gorna warstwa podtoza w
wykopie o grubosci 20 cm

Minimalna warto$¢ Is: 1,00

S.7. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy

gruntu (naktadu) powyzej rzgdnych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch maszyn wykonujacych te¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania
podanych powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaltu i wykonczenia
odpowiada on wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadnos¢
wykonania nie przekracza tolerancji podanych w Specyfikacji Technicznej 1 normach
PN-B-06050, PN-B- 10736. Sprawdzeniu podlega:

- wykonanie wykopu i podtoza,



- zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrgbie wykopu,

- jako$¢ gruntu przy zasypce,

- wykonanie zasypu,

- zageszczenie.

Wyniki badan i pomiaroéw kontrolnych w czasie wykonywania rob6t nalezy wpisywac
do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- Dziennika Budowy,

- protokotéw odbioréw robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m® (metr sze$cienny) robét ziemnych (przemieszczania,
zasypek, wykopow). Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”. Odbioru robot
ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-06050. Odbiorowi podlega ilo$¢ i jakos¢
wykonanego wykopu, nasypu, zasypek.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Cena

wykonania rob6t obejmuje:

- prace rozbiorkowe wraz z wywiezieniem gruzu z terenu budowy,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie koryt z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie zasypek, nasypow,

- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow
BN-70/8931 -05 Oznaczania wskaznika no$nosci gruntu jako podioza nawierzchni
podatnych.



I11. KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza, ktore zostang wykonane w zwigzku z budowg calorocznej zjezdzalni z igielitu
na terenie kompleksu rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na dziatce nr ewid. 1170/12
w obrebie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robot objetvch ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy

wykonywaniu koryta gruntowego pod nawierzchni¢ zjezdzalni z igielitu i obejmuja:

- Profilowanie i1 zageszczenie podtoza gruntowego pod nawierzchni¢ zjezdzalni

- Grunt z korytowania przeznaczony na odklad stanowi wilasnos¢ Wykonawcy
1 odtransportowany bedzie na jego sktadowisko przy zachowaniu ustalen ustawy
z dnia 14 grudnia 2012 o odpadach (Dz. U. z 2013 1. poz. 21 z p6zn. zm.)

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami 1 ,,Wymagania ogolne”.

1.4. Ogoélne wymagania dotyvczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami osoby upowaznionej przez inwestora
1 osoby petnigcej nadzor autorski. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST

, Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST ,,Wymagania og6lne”

3. SPRZET

Do wykonania wykopow 1 przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:
koparko-spycharki, koparko-tadowarki, spycharki gasienicowe, tadowarki, rowniarki
samojezdne, lub inny sprz¢t akceptowany przez osobg upowazniong.

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyska¢ akceptacje osoby upowaznionej
przez inwestora i osoby pehigcej nadzor autorski. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wlasciwos$ci gruntu w miejscach jego naturalnego zalegania.



4. TRANSPORT

Do transportu gruntu uzyskanego podczas wykonywania koryta gruntowego pod
nawierzchni¢ zjezdzalni nalezy uzy¢ samochoddéw samowytadowczych. Wybodr
srodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odleglosci
transportu.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zarOwno w obrebie pasa drogowego, jak i1 poza nim. Przy ruchu
po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania podane
w "Wymagania ogolne".

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania rob6dt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Zakres wykonywanych robét

3.2.1. Zasady ogolne

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zagg¢szczenia
podioza dopiero po zakonczeniu i1 odebraniu robdt zwigzanych z wykonaniem
elementéw odwodnienia 1 instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.
Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania
1 zageszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych
z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zageszczania podtoza 1 wykonywanie tych robdt z wyprzedzeniem
jest mozliwe wylacznie za zgoda osoby upowaznionej przez inwestora i osoby petigcej
nadzér autorski, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym oraz
wyprofilowanym i zageszczonym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, nie
zwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

3.2.2. Wykonanie koryta

Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Do wykonania koryta
nalezy stosowac rowniarke lub spycharke uniwersalng. Ostatecznie profilowanie nalezy
wykona¢ rgcznie. Odspojony grunt nalezy odwiez¢é na sktadowisko (odktad)
Wykonawcy. Profilowanie i zaggszczenie podtoza w korycie nalezy wykona¢ zgodnie z
zasadami podanymi w punkcie 5.2.315.2.4.

3.2.3. Profilowanie podtfoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto 1 grunt, ktory ulegl nadmiernemu zawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy
istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podioza. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmnie;
5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gltebokos¢
co najmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania obowigzujace dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia,




okreslonych w p.5.2.5. Jezeli rzedne podloza przed profilowaniem nie wymagajg
dowiezienia 1 wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem do
profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4
przejsciami $redniego walca stalowego, gladkiego lub w inny sposob zaakceptowany
przez osobg upowazniong przez inwestora i osob¢ peinigca nadzor autorski..

3.2.4. Zageszczanie podfoza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nieréwno$ci powstate przy zageszczaniu powinny by¢
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez osobe upowazniong
przez inwestora i osob¢ pelnigca nadzoér autorski. Zageszczenie podioza nalezy
kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-B-
04481 (metoda I lub IT). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-
12. Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zaggszczeniu nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosci
optymalnej o wigcej niz (wg PN-S-02205:1998):

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato 1 $rednio spoistych +0% do -2%.

5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza Is > 1,00. Jezeli po wykonaniu
robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach
i1 Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad
przez roztozenie folii lub inny sposéb zaakceptowany przez osobg upowazniong przez
inwestora i osobg¢ petnigcg nadzor autorski. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze
uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy
nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podtoza osobg upowazniona przez inwestora i osoba peinigca nadzor
autorski oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST ,,Wymagania ogdlne”.

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w

zakresie 1 z czgstotliwosciag gwarantujacag zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie
rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzacego podioze,
kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny 1 wtorny modut odksztalcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek
wtérnego 1 pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Minimalny
modut odksztatcenia przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998 str. 13
rys. 4). Badania ptyta @ 30 cm wykonanego koryta gruntowego nalezy przeprowadzic¢
nie rzadziej niz 1 raz na 600 m2 .



6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podloza

6.2.1. Zageszczenie podloza
Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.2.4.16.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Rownos¢

Nieréwnosci profilowanego i1 zageszczonego podioza nalezy mierzy¢ tata co 10 m
w kierunku podtuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ lata co najmniej
2 razy. Nieréwnosci nie mogg przekraczac 2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej laty i poziomicy co najmniej
3 razy. Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowg z
tolerancja + 0,2%.

6.2.2.3. Glebokos¢ koryta i rzedne dna

Glebokos¢ koryta 1 rzedne nalezy sprawdza¢ w 3 przekrojach w osi 1 na krawedziach.
Roéznice pomigdzy rzgdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cmi-2 cm

6.2.2.4. Szerokos¢ koryta
Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej w 3 przekrojach. Szerokos¢ koryta nie
moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyroOwnanie i powtoérne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego koryta wraz z
wyprofilowaniem i zageszczeniem podtoza gruntowego. Ogolne wymagania dotyczace
obmiaru podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogélne”. Odbiér wykonanego
koryta, wyprofilowanego i zaggszczonego podloza dokonywany jest na zasadach
odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Cena
wykonania robdt obejmuje: roboty przygotowawcze i pomiarowe, wykonanie koryta
gruntowego (wykop), reczne i mechaniczne profilowanie dna podtoza gruntowego,
mechaniczne zageszczenie podioza, zaladunek 1 transport gruntu na odklad,
przeprowadzenie badan i pomiardéw, uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg.

IV. NAWIERZCHNIA IGIELITOWA TYPU MATA TUBINGOWA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji  technicznej (SST)
sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni zjezdzalni z igielitu typu mata tubingowa, ktére zostang wykonane
w zwigzku z budowa catorocznej zjezdzalni z igielitu na terenie kompleksu
rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na dzialce nr ewid. 1170/12 w obrebie
0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetvch SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt

zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni zjezdzalni z igielitu typu mata tubingowa.
Roboty zwigzane wykonaniem nawierzchni zjezdzalni obejmuja:

— Umocnienie skarp zjezdzalni, wytozenie terenu pod nawierzchni¢ pospotka o
gr. 3-5 cm, utozenie geowtokniny.

— Ulozenie wyktadziny z agrowlokniny odpornej na UV (dodatkowe
zabezpieczenie przed przerastaniem roslin)

— Wykonanie bocznych ogranicznikow jazdy wykonanych z wyprofilowane;j
skarpy ziemnej o wysoko$ci min 30 cm oraz 50 cm w miejscach mozliwej
zmiany kierunku jazdy (lokalizacj¢ ogranicznikow jazdy pokazano na
rysunku stanowigcym zatacznik do niniejszej specyfikacji)

— Ulozenie nawierzchni z tworzywa sztucznego — igielitu typu MATA
TUBINGOWA — jako warstwy poslizgowej

— Montaz rolek poslizgowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia igielitowa — nawierzchnia z tworzywa sztucznego typu ,,mata
tubingowa” gr. min. 2,0 cm o warstwie $lizgowej bez elementow mogacych powodowac
otarcia w przypadku upadku
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1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

-

.S. Ogolne wymagania dotvczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

.2. Geowloknina i agrotkania

2.2.1. Geowldknina
Masa powierzchniowa min. 200g/m?, wytrzymato$é na rozciaganie wzdtuz min. 10 kN/m i
wszerz min. 15 kN/m, wytrzymatos$¢ na przebicie statyczne min. 1,3 kN.

2.2.2. Agrotkanina
Masa powierzchniowa min. 100g/m?, wymagana stabilizacja UV, zalecana w kolorze
zielonym

2.3. Nawierzchnia igielitowa

Nawierzchnia igielitowa o grubosci 2,0-2,5cm o nawierzchni bez ,,wlosia” i innych
elementéw mogacych powodowac bolesne otarcia podczas upadku.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotvczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni igielitowej
Do zageszczenia podktadu z pospédiki pod nawierzchni¢ z igielitu mozna uzywacé

zageszczarek mechanicznych lub rgcznych. Uktadanie geowldkniny, agrotkaniny oraz
nawierzchni z igielitu wykonuje si¢ rgcznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT
S.1. Ogolne zasady wykonania robot



S.2.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

Podloze

Podtoze pod utozenie nawierzchni z igielitu moze stanowi¢ grunt piaszczysty
rodzimy lub nasypowy o WP > 35.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchni¢ zjezdzalni
zigielitu mozna wykonywa¢ bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego w
uprzednio wykonanym korycie. Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny
1 zabezpieczony przed skutkami przemarzania. Zaleca si¢ wykonanie pod nawierzchni¢
igielitowa podbudowy z pospoéiki gr. 3-5cm.
Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w ST ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z
igielitu powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.
Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkéw gruntowo-
wodnych, moze stanowic:
- grunt naturalny umocniony geowtokning,
- podbudowa zwirowa,
lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;.
Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

. Obramowanie nawierzchni/ograniczniki jazdy

Po obu stronach toréw zjazdowych nalezy wyprofilowaé ograniczniki jazdy
z gruntu o wys. 30cm, a w miejscach mozliwej zmiany kierunku jazdy o wysokos$ci
50 cm (miejsca te wskazano na rysunku stanowigcym zalgcznik do niniejszej
specyfikacji). Na wyprofilowanych ogranicznikach po utozeniu nawierzchni torow,
rowniez nalezy utozy¢ nawierzchnie poslizgowa, zgodnie z pkt. 5.6.

5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-
06712.
Grubos$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z igielitu

Po ulozeniu podsypki na warstwie podbudowy (na gruncie naturalnym), oraz
wyprofilowaniu ogranicznikdéw jazdy, na tak przygotowany teren nalezy utozy¢ na calej
dhugosci i szerokosci toru geowldkning w celu jego umocnienia, oraz agrotkanine w celu
zabezpieczenia nawierzchni toréw przez przerastaniem roslinnosci. W kolejnym etapie
nalezy utozy¢ nawierzchni¢ poslizgowa, laczac moduly nawierzchni z uwzglednieniem
przerw kompensacyjnych co 10-15 m. Podczas montazu nawierzchni zamontowaé
nalezy réwniez rolki poslizgowe umozliwiajgce zmniejszenie tarcia mi¢dzy torem
a elementem zjezdzajacym. Po utozeniu nawierzchni toréw nalezy utozy¢ nawierzchnie
ogranicznikow laczac ja z nawierzchnig torow oraz odpowiednio zabezpieczajac jej
zakonczenia na zewnatrz toru.



6.1.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

Badania przed przystapieniem do robdt
Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent

nawierzchni igielitowej posiada odpowiednie atesty.

. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci
z dokumentacja projektowa i odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkéw
poprzecznych 1 podluznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja
projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni igielitowej polega
na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami
wg pkt 5.6 niniejszej SST:
- sprawdzenie prawidlowosci utozenia,
- sprawdzenie prawidtowosci wykonania przerw kompensacyjnych spoin,
- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) 1 kolor nawierzchni jest zachowany i jednolity,
- sprawdzenie prawidlowosci potaczen elementéw oraz zabezpieczenia zakonczen
elementéw na ogranicznikach jazdy.

. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Spadki
Spadki nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancja
£ 0,5%.

6.4.2. Niweleta nawierzchni
Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi
me powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.4.3. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rdznic si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej
niz 5 cm.

6.4.4. Grubos¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubos$ci podsypki nie powinny
przekracza¢ + 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢ pomiardw
Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowe;,

wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.




Zaleca sig¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly
przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m? nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci osoba upowazniona przez inwestora i osoba petnigca nadzér autorski.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z igielitu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
1 wymaganiami osoby upowaznionej przez inwestora i osoby pelnigcej nadzor autorski,
jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki
pozytywne. Na wykonanym torze nalezy przeprowadzi¢ proby zjazdu.

8.2. Odbior robét zanikajacvch i ulegajacvch zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podloza,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
- ulozenie geowtokniny i agrotkaniny.
Zasady ich odbioru sg okreslone w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania
og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje: prace
pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
- utozenie geowldkniny i agrotkaniny
- utozenie nawierzchni z igielity mna torach i ogranicznikach jazdy oraz montaz rolek
poslizgowych
- przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Inne dokumenty:

Geotekstylia w budownictwie drogowym - Rolla S., WKik., Warszawa 1988 r.

VI. WYKONANIE POSIANIA TRAWY

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w zwigzku z budowg catorocznej zjezdzalni
z igielitu na terenie kompleksu rekreacyjno-sportowego w Rzeczycy, na dzialce nr ewid.
1170/12 w obrebie 0018 Rzeczyca, jednostka ewid. Rzeczyca.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST
Posianie trawy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwos$ci zapewniajace roslinom prawidtowy
rozwoj.

Material roslinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.
Bryta korzeniowa - uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja
korzeniami ro$liny.

Pozostale okres§lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robdt
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST ,,Wymagania ogo6lne”.

2.2. Nasiona traw

Obszar obsia¢ mieszankg traw o nastepujacym sktadzie:
Zycica trwala (lolium perenne) 40%

Wiechlina lagkowa (poa pratensis) 40%

Kostrzewa trzcinowa roztogowa (Festuca arundinacea) 20%

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.




3.2. Sprzet do wykonania robot
Glebogryzarka, ciggnik kotowy.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”. Nasiona
traw mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zawilgoceniem.

5. Wykonywanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Wykonanie robot

Zakladanie trawnikow:

Przygotowany Teren uzyzni¢ nawozem mineralnym w ilosci 1,5 kg na 40 m? Teren
zwatowa¢ w dwoch kierunkach.

W celu ustabilizowania podtoza odczeka¢ 2 tygodnie przed przystgpieniem do
nastepnych prac.

Przestrzen po usunietym humusie wypetni¢ warstwa 5 cm substratu torfowego. Warto$¢
Ph-5,5-6,5

Trawa:

Obszar obsia¢ mieszankg traw o nastepujacym skladzie:
Zycica trwala (lolium perenne) 40%

Wiechlina fgkowa (poa pratensis) 40%

Kostrzewa trzcinowa roztogowa (Festuca arundinacea) 20%

Siew:

Teren wyréwnac 1 zagrabic.

Trawe sia¢ w ilosci 1 kg na 30 m?, sia¢ dwukierunkowo. Prace wykonywa¢ za pomoca
siewnika.

Wysiane ziarna przykry¢ warstwa torfu gr. 1 cm. Teren zwatowaé w dwoéch kierunkach.

Bezposrednio po zasianiu teren nalezy podlac.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdblne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z ST,
oraz na sprawdzeniu daty waznoS$ci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki
nasion traw.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”. Jednostkg obmiaru
robot jest m? (metr kwadratowy) powierzchni obsianej trawa.

8. Odbior robot



Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z Dokumentacjag Projektowa, ST 1 wymaganiami osoby
upowaznionej przez inwestora i osoby pelnigcej nadzor autorski, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- roboty pomiarowe 1 przygotowawcze,

- dostarczenie materialow,

- rozscielenie warstwy ziemi urodzajne;,

- uporzadkowanie terenu,

- pielggnacja obsianych powierzchni,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-R- 67022 Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Ozdobne drzewa i krzewy li§ciaste
PN-G-98011 Torf rolniczy



